
「安全で快適な自律走行を実現する 

車椅子ロボット」体験試乗会！ 

システム工学科 知的制御システム研究室 

知的制御システム研究室では、歩行能力が劣った運動弱者の移動を支
援するために、目的の場所をインプットするだけで、病院内・家庭内・公
道の障害物などを回避しながら自動走行してくれる車椅子ロボットの開
発をしています。 

最先端の車椅子ロボットを
体験試乗できます♪ 

開発中の車椅子ロボット 

http://www.se.info.hiroshima-cu.ac.jp/lab/ics/index.html 

毎

回

、
人

の

手

を

借

り

る

 

の

も

忍

び

な

い

な

ぁ 


	「安全で快適な自律走行を実現する�車椅子ロボット」体験試乗会！

